
Революция в ПО 

mapp Technology 



Что такое mapp? 



Как работает технология mapp? 

  

Axis  

Control 

Delta Robot 

Control 

Robot Arm 

Control 

Mechatronic Components 

… 

PackML 

Industry Components 

… 

Alarm 

Management 

File  

Handling 

User 

Management 

Infrastructure Components 

… 

Web Diagnostics & 

Configuration 



Управление движением 

Эффективный инжиниринг 



Эффективный инжиниринг 

Управление движением 

Управлять движением стало просто 

 

На основе PLCopen 
Расширения PLCopen 

 



Эффективный инжиниринг 

Управление роботом 



Эффективный инжиниринг 

Управление роботом 

Программировать робот стало просто 

 

На основе PLCopen 
Расширения PLCopen 

 

Различные типы роботов 
Дельта, скара и т.д. 



Эффективный ввод в эксплуатацию и диагностика 

Графическая конфигурация 

функций mapp 

 

Доступ через Веб-браузер 

 

Без использования Automation 

Studio 



Эффективный ввод в эксплуатацию и диагностика 

Диагностика через Веб-браузер 

 

Отображение структуры всех 

функций mapp 

 

Переменные в режиме 

реального времени 

 

Без использования Automation 

Studio 



Автоматический mapp link 

Простая разработка проекта 

Централизованное 

управление 

Децентрализованное 

выполнение 

Простота использования! 



Эффективность 

Drag & Drop 

Быстрая конфигурация 

Открытость 

Расширяемая с помощью стандартных 

функций AS 

Масштабируемость 

Добавление функциональности МЭК61131 

или PLCopen 

Диагностика 

Простая диагностика через веб-интерфейс 



 

Machine Software 

Свободный выбор технологии 

Automation Runtime 

B&R Technology 

Hydraulics 

Temperature Energy Robotics / 

CNC 

reACTION POWERLINK 

Customer Technology 

Native Libraries Model based 



Архитектура 



Архитектура mapp 

Cyclic Runtime 

System 

Technology 

Packages 
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Automation Runtime 
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Архитектура 

Пользовательский 

интерфейс 

Функционал Связь 

Функциональная модель 

(XML) 



Архитектура 

Связь 

Функциональная модель 

(XML) 

Пользовательский 

интерфейс 

Функционал 



Automation Runtime 

Customer Technology 

Open  

Standards 
Libraries Model based 

Robotic Axis 

PackML Alarm 

OEE User Recipe 



Сложность 
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Automation Studio libraries 

Automation 

Studio 

samples 

Library Base 

(internal) 

Application 

Basis 

Project 

GMC 

sample 



Функциональность 



Конфигурация 

Automation Runtime 

  Automation Studio 

mapp программирование 

mapp конфигурирование 

  Automation Runtime 

Выполнение программы 

mapp конфигурирование 



mapp Link XML Recipe System 

Audit Trail Variable Trace 

User /  

Access Rights 
File Browser 

VC Alarm  

Extension 



Single- and Multi  

axis functions 

Serial Robot 

kinematic 

Carthesian 

CNC Systems 

Spindle  

functionality 

Delta Robot 

kinematic 

WebXs diagnostics 

 & configuration 

Scara Robot 

kinematic 

OMAC PackML 

Standard 



mapp подходит для любой машины 

 

mapp - старт при разработке новой машины 

или системы 



Присоединяйтесь к революции! 


